19/10/22, 21:46

CVU TECNM

EXTENSO DE CVU-TECNM

HERNANDEZ-CAPUCHIN, ISMAEL Curriculum: IT16D955

RESUMEN BIOGRAFICO

Profesor de tiempo completo (interino).
Doctor en Ingenieria por la Universidad Autonoma de Baja California.

Cuerpo académico: Sistemas Cognitivos.
Lineas de investigacion: Sistemas Cognitivos, Instrumentacién Aeroespacial.

Especialista en instrumentacion electronica aplicada a dispositivos embebidos, particularmente su investigacion se ha

orientado al disefio, desarrollo y evaluacion de dispositivos electronicos aplicados en sistemas cognitivos y en sistemas

aeroespaciales. Esta investigacion junto con la docencia en licenciatura y posgrado de materias relacionadas con la

instrumentacion electronica y su aplicacién en el entorno, le ha permitido integrarse a distintos proyectos donde se
requiere de la electrénica como base para el control de los elementos.

Profesor del Tecnoldgico Nacional de México campus Instituto Tecnolégico de Ensenada desde 2012 en donde fue

fundador en el 2017 del programa de posgrado de la Especializacién en Industria Aeroespacial. Ademas, desde 2017 es

miembro del consejo de posgrado de la Maestria en Ciencias en Ingenieria Mecatrénica y desde 2019 es también miembro

del consejo de posgrado de la Maestria en Ingenieria Aeroespacial. Entre 2016 y 2019 se ha desempefiado como Jefe de

Proyectos de la Linea en Aeroespacial, Secretario del consejo de posgrado de la Maestria en Ciencias en Ingenieria
Mecatrénica, Coordinador de Vinculacion de la Division de Estudios de Posgrado e Investigacion, del 2019 a 2021 fue
Presidente del Consejo de posgrado de la Maestria en Ciencias en Ingenieria Mecatrénica. Ha participado en proyectos,

colaboraciones y publicaciones de trabajos en revistas indizadas, capitulos de libro y memorias de congresos. También, ha

dirigido residencias de nivel licenciatura, tesis y tesinas de posgrado, formando parte de comités de titulacion y grado en

licenciatura y posgrado. De 2013 a 2018 participé como investigador y luego consultor para la empresa Instrumetronix S.A.

de C.V. en el disefio, desarrollo y prueba de equipos electronicos para la medicién y monitoreo de variables ambientales en

tiempo real. Actualmente, en el Tecnolégico de Ensenada es miembro de la academia de Ingenieria Mecatrénica,

coordinador de la carrera de Ingenieria Mecatrénica y pertenece como investigador a los nucleos académicos basicos de

la Maestria en Ciencias en Ingenieria Mecatronica y de la Maestria en Ingenieria Aeroespacial.
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2020-09-01

2016-10-16

2016-09-13

INSTITUTO TECNOLOGICO DE ENSENADA

Coordinador de la Licenciatura en Ingenieria Mecatronica en Divisién de Estudios Profesionales (2021-04-16 - Actualidad)

INSTITUTO TECNOLOGICO DE ENSENADA

Secretario en Divisién de Estudios de Posgrado e Investigacion (2017-02-20 - Actualidad)

INSTITUTO TECNOLOGICO DE ENSENADA

Jefe de Proyectos de la Linea Aeroespacial en Division de Estudios de Posgrado e Investigacion (20716-09-13 - Actualidad)
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TITULOS ACADEMICOS
2016-01-29 DOCTORADO, Doctor en Ingenieria, CEDULA: 10487667, LUGAR DE ESTUDIOS: Universidad Auténoma de Baja California
2009-11-06 MAESTRIA, Maestro en Ingenieria, CEDULA: 8557053, LUGAR DE ESTUDIOS: Universidad Autdbnoma de Baja California
2007-01-05 LICENCIATURA, Ingeniero en Electronica, CEDULA: 5301270, LUGAR DE ESTUDIOS: Universidad Auténoma de Baja California
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PRODUCTIVIDAD ACADEMICA
ARTICULO

2020-03-02 COUPLER FOR A HYBRID PROTOTYPE APPLIED TO CIVIL AND ENVIRONMENTAL PROTECTION AND FURTHER SPACE
EXPLORATION MISSIONS

Autor(es): Espinoza-Zepeda, Leonardo; Orozco-Serna, Benito; Zavala-Ortiz, Saul;, Hernandez-Capuchin, Ismael; Moreno-Rochin, Jorge

Se presenta el disefio y desarrollo de un acoplador para montar un vehiculo aéreo no tripulado sobre un vehiculo mévil de exploracion,
su principal aplicacion es civil para proteccién ambiental pero también, como plataforma prototipo de pruebas para futuras exploraciones
espaciales.

REVISTA: International Journal of Scientific & Engineering Research - [USER (pags. 251-254), INDIA; ISSN: 2229-5518;
DIRECCION ELECTRONICA: https:/www.ijser.org/researchpaper/Coupler-for-a-Hybrid-Prototype-Applied-to-Civil-and-Environmental-
Protection-and-Further-Space-Exploration-Missions. pdf

PROPOSITO: Investigacién Aplicada; SECTOR — DISCIPLINA: (Tecnologias de la Informacién y Comunicaciones — Sistemas
computacionales)

MEMORIA

2022-08-24 DAITOV: AN INTERACTIVE ASSISTIVE DEVICE FOR OCCUPATIONAL THERAPY FOR LEARNING TO DRESS
Autor(es): Reyes-Lio, Karina; Ramirez-Fernandez, Cristina; Hernandez-Capuchin, Ismael; Meza-Kubo, Victoria; L. Moran, Alberto

The design, development and pilot evaluation of an assistive device for occupational therapy for learning to dress for children with
cognitive disabilities is presented. The proposed device includes design recommendations from 36 specialists from different institutions
that care for children with cognitive disabilities. In the participatory design of the device, evidence of a positive perception is provided
regarding the aspects of safety, stimulation, ease of use, motivation, creativity and functions that can strengthen children development.

PUBLICADO EN: México; PROPOSITO: Investigacion Aplicada; SECTOR — DISCIPLINA: (Tecnologias de la Informacién y
Comunicaciones — Computacion)

2018-10-31 REHWAVE: A REAL-TIME TELE-REHABILITATION HAPTIC DEVICE FOR MASSAGE THERAPY
Autor(es): Ramirez-Fernandez, Cristina; Hernandez-Capuchin, Ismael; Meza-Sanchez, Marlen; Eddie Clemente; Pérez-Lopez, Noarso-
Dardin; Eduardo Abundiz; Campos-Garcia, Josefina.

Describe el disefio, desarrollo y evaluacion experimental de un dispositivo de tele-rehabilitacion en tiempo real para todo el cuerpo,
mediante terapia de masaje.

PUBLICADO EN: México; PROPOSITO: Investigaciéon Aplicada; SECTOR — DISCIPLINA: (Tecnologias de la Informacion y
Comunicaciones — Sistemas computacionales)

2018-05-01 DISENO Y CONSTRUCCION DE UN GUANTE PORTABLE PARA MEDICION DE FLEXION-EXTENSION DE FALANGES.
Autor(es): Hernandez-Capuchin, Ismael; Ramirez-Fernandez, Cristina; Perez, Edgar; Rodriguez, Erick; Rubio, lvan

Se presenta el disefio y construccion de un guante portable, basado en un sistema embebido de bajo consumo con sensores de flexion,
para la medicion de posiciones angulares de falanges

PUBLICADO EN: México; PROPOSITO: Investigacion Aplicada; SECTOR — DISCIPLINA: (Tecnologias de la Informacién y
Comunicaciones — Sistemas computacionales)

2018-05-01 SINTESIS DE CONTROLADORES NEURONALES PARA LOCOMOCION Y AUTO-ENSAMBLADO EN ROBOTS MODULARES MARBOT
Autor(es): Jorge Padilla; Eddie Clemente; Meza-Sanchez, Marlen; Ramirez-Fernandez, Cristina; Hernandez-Capuchin, Ismael

Se aborda el disefio de neurocontroladores, para resolver los problemas de auto-ensamblaje y locomocién de cuerpo completo, sobre
robots moviles modulares.

PUBLICADO EN: México; PROPOSITO: Investigacién Aplicada; SECTOR — DISCIPLINA: (Tecnologias de la Informacion y
Comunicaciones — Sistemas computacionales)

2015-11-06 HOJAS DE DATOS ELECTRONICAS PARA TRANSDUCTORES INTELIGENTES
Autor(es): Hernandez-Capuchin, Ismael; Miranda Velasco, Manuel Moisés; Martinez-Rosas, Miguel Enrique; Cervantes de Avila,
Humberto

Se presenta el desarrollo de un sistema generador de hojas de datos inteligentes para transductores (TEDS), asi como el hardware
necesario para la validacion de estas en sistemas embebidos que utilicen transductores inteligentes.

PUBLICADO EN: México; PROPOSITO: Investigacién Aplicada; SECTOR — DISCIPLINA: (Tecnologias de la Informacién y
Comunicaciones — Programacion aplicada a la tecnologia)
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PROPIEDAD AUTORAL
2022-01-26 APLICACION DE IDENTIFICACION Y CONTEO DE ESPECIMENES EN IMAGENES
Autor(es): Cervantes-de-Avila, Humberto; Gomez-Gutierrez, Claudia;, Gonzalez-Marquez, Miguel;, Hernandez-Capuchin, Ismael; Luque-
Morales, Priscy; Martinez-Rosas, Miguel;, Miranda-Velasco, Manuel; Morales-Lopez, Sergio; Ramirez-Fernandez, Cristina

Software computacional aplicado en la identificacion y conteo de especimenes a partir de imagenes capturadas por camaras.

PUBLICADO EN: México; PROPOSITO: Investigacién Aplicada; SECTOR — DISCIPLINA: (Tecnologias de la Informacién y
Comunicaciones — Software)

OTRO
2021-07-05 SISTEMA DE SEGURIDAD INTELIGENTE
Autor(es): Becerril-Pinzén, Francisco Arturo; Hernandez-Capuchin Ismael; Aguirre-Herrera, Armando

En este proyecto se desarrollé un sistema de seguridad inteligente que da una solucién de manera robusta, fiable y econémica, ademas
cuenta con el valor afiadido de ser instalado y configurado facilmente, por perfiles de usuario ajenos al mundo de la seguridad, donde
también, se puede dar un seguimiento y mantenimiento oportuno por parte de la empresa disefiadora y fabricante del sistema, ON
Tecnologia.

PUBLICADO EN: México, PROPOSITO: Desarrollo Tecnolégico, SECTOR — DISCIPLINA: (Manufactura — Electrénica)

2020-02-21 AUTOMATIZACION DE PROCESOS PARA ENSAMBLE
Autor(es): Miranda-Franco, Juan de Dios; Hernandez-Capuchin, Ismael, Smith-Ruiz, Adalberto

Se presenta el disefio e instalaciéon de una solucién automatizada utilizando un Robot Colaborativo (COBOT) Techman TM-14 y 2 pinzas
adaptativas Robotiq 2F-85, ademas, del ajuste y desarrollo de los sistemas de pruebas funcionales y de escritura digital de la linea de
produccion para que integrarlos junto a la solucién en la empresa Foxconn Baja California.

PUBLICADO EN: México, PROPOSITO: Desarrollo Tecnolégico, SECTOR — DISCIPLINA: (Manufactura — Robética)

2020-01-27 AUTOMATIZACION DE PROCESOS INDUSTRIALES PARA LA INDUSTRIA AEROESPACIAL CON SISTEMAS DE VISION
Autor(es): Montes-Sanchez, Carlos Joaquin; Hernandez-Capuchin, Ismael; Oceguera-Delgado, Alejandro

Se describe el disefio, construccién y pruebas de una maquina para la inspeccion contactos eléctricos utilizados en la industria
aeroespacial, siendo un desarrollo de aplicacién especifica y hecha a la medida de las necesidades de TE Connectivity (Deutsch
Servicios S. de R.L. de C.V.).

PUBLICADO EN: México; PROPOSITO: Desarrollo Tecnolégico; SECTOR — DISCIPLINA: (Manufactura — Automatizacion)

2020-01-27 AUTOMATIZACION DE PROCESOS INDUSTRIALES PARA LA INDUSTRIA AEROESPACIAL CON SISTEMAS DE VISION
Autor(es): Montes-Sanchez, Carlos Joaquin; Hernandez-Capuchin, Ismael; Oceguera-Delgado, Alejandro

Se describe el disefio, construccién y pruebas de una maquina para la inspeccion contactos eléctricos utilizados en la industria
aeroespacial, siendo un desarrollo de aplicacién especifica y hecha a la medida de las necesidades de TE Connectivity (Deutsch
Servicios S. de R.L. de C.V.).

PUBLICADO EN: México; PROPOSITO: Desarrollo Tecnolégico; SECTOR — DISCIPLINA: (Manufactura — Automatizacion)

2020-01-24 CERTIFICACION DE CONFORMIDAD DE PROVEEDORES EXTERNOS PARA COMPONENTES ELECTRONICOS
Autor(es): Castro-Murrieta, Kaus Australis; Hernandez-Capuchin, Ismael; Cérdova-Avilés, Joel

Se describe un proyecto de certificacion de conformidad de proveedores externos para componentes electrénicos debido a que en el
mercado no existe solucion especifica con las particularidades que se necesitan en la empresa Rapid Manufacturing con el fin de
disminuir las pérdidas y aumentar las capacidades de produccion.

PUBLICADO EN: México; PROPOSITO: Asimilacién de Tecnologia; SECTOR — DISCIPLINA: (Manufactura — Electrénica)

CUERPOS ACADEMICOS

(ITENS-CA-3) SISTEMAS COGNITIVOS

Instituto Tecnoldgico de Ensenada (2017) Colaborador

Sistemas cognitivos
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