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Formacion Académica

Posdoctorado en Mecanica Computacional — Southwest Jiaotong University (R.P. de
China).

Doctor en Ciencias de la Ingenieria, Mecanica de Sélidos, Materiales, Estructurasy
Superficies — Université de Poitiers (Francia).

Maestria en Ciencias de la Ingenieria, especialidad Investigacién y Desarrollo en
Mecanica — Université de Poitiers (Francia).

Licenciatura en Ciencias y Tecnologia, especialidad Mecanica — Université de Poitiers
(Francia).

Especialidad

Se especializa en el modelado matematico y la planeacidn de movimiento de sistemas
dindmicos poli-articulados. Sus actividades de investigaciéon tratan temas de la Teoria
de Control Optimo Clasico. Desarrolla actividades de disefio y dimensionamiento de
sistemas de actuacién para robots, en el marco del proyecto de investigacién Catedras
923.

Experiencia profesional

Catedra CONACYT del 2016 a la fecha, comisionado al TecNM/I.T. Ensenada para
desarrollar el proyecto de investigacion en robdtica humanoide Catedras 923.
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Fue nombrado Investigador Nacional Nivel Candidato en el 2016, e Investigador
Nacional Nivel | en el 2019. Cuenta con publicaciones de sus trabajos en revistas
indizadas y memorias de congresos a nivel nacional e internacional. Ha también
presentado ponencias de sus investigaciones a nivel nacional e internacional.

Recibid apoyo financiero para el proyecto de "Investigacién Cientifica Basica 2017-2018"
Al1-S-29824 con vigencia a noviembre 2022. Ha participado en comités de evaluacion
en revistas de investigacion internacionales y de becarios nacionales. Actualmente
dirige 3 tesistas de nivel maestria (Control Optimo en Robética) y licenciatura
(Mecanica Computacional).

Anteriormente trabajé como Ingeniero de Investigaciéon y Desarrollo en el Instituto
PPRIME de la Universidad de Poitiers (Francia) en el 2014. Del 2009 al 2014 fungié como
maestro de Biomecdanica a nivel Licenciatura en la Facultad de Ciencias y Técnicas de
las Actividades Deportivas y de Salud de la Universidad de Poitiers (Francia) durante
sus estudios de Doctorado. En el 2008 realizd una estancia como Ingeniero Asistente
para el grupo "Automatizaciones GARCO, integrador de sistemas Adept Robotics en
Monterrey, N.L.. Durante sus estudios de Licenciatura y Maestria (2005-2009), trabajo
como maestro de Tenis por honorarios para Poitiers Etudiants Club (Francia).
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